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第一章   产品简介

1.1  概述

HT-IVD智能振动探测器安装在建筑物的墙壁、地面或银行的ATM机上，当犯罪分子欲图砸敲墙壁、挖地道进入银行金库或砸敲ATM机时，所产生的振动都将引起HT-IVD振动探测器输出报警信号，进行报警。

恒通智能振动探测器可安装在各种环境中，用户根据安装的环境对探测器进行设置，灵活的设置使探测器更好的适应各种环境的安装盒使用，避免误报。
1.2  功能特点
探测器内置双防拆开关，开路报警

开关量防拆报警输出接口

开关量报警输出接口，常开、常闭跳线设置

485通讯接口，传输信息

硬件灵敏度高、中、低或自定义选择设置

工具类报警输出

工具类、小力度、大力度报警输出

1.3  HT-IVD智能振动探测器结构图
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正面图                         开盖图
第二章   HT-IVD连接和设置

2.1   HT-IVD连接图
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防拆开关：正反两个防拆开关，开路报警。

设置跳线：跳线中、左短路为0.中右短路为1，S0和S1为灵敏度设置，具体设置如下：

    灵敏度          S0     S1
高             1      1
中             1      0 
低             0      1 
用户自定义     0      0

    地址跳线：A0～A4为485地址跳线，地址从0～31，默认地址31，全在on位，地址编码跳线详见编码表。

        A4为混合报警输出模式选择跳线，设置为“0”时为分离模式，K1输出工具及小力度报警

     信息，K2输出大力度报警信息；跳线设置为“1”时为混合模式，K2输出所有报警信息。

   A2为工具类报警输出选择跳线，设置“0”时报警输出，设置“1”时无报警输出。

    A1为大力度报警输出选择跳线，设置“0”时报警输出，设置“1”时无报警输出。

    A0为小力度报警输出选择跳线，设置“0”时报警输出，设置“1”时无报警输出。

常开常闭跳线：选择K1、K2输出接口常开或常闭。选择常开，报警时闭合，选择常闭，报警时开路。

K1输出开关：工具类报警开关量输出，≤500mA。

K2输出开关：小力度,大力度,工具类开关量报警输出，≤500mA。

防拆接口：开关量防拆接口连接报警设备，防拆开关报警时，接口开路。

A/B：485接口，信息传输。

12V/GND：振动探测器的电源接口，连接DC12V电源。

2.2   485地址编码表
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2.3   安装
振动探测器安装时请参照防护范围进行安装，然后在探测器警戒防范区内，以 60kg（±5kg）体重的人用≥1kg钢锤或其它工具打墙1－3次检查报警。 

	
	砖墙
	钢板
	木板
	混凝土
	复合板
	石膏板

	防护范围
	4米
	2.5米
	4米
	1.8米
	5米
	2.5米


注意事项：

如果是带电固定器件的话，固定好器件后需要重新上电，否则对检测结果会有一定的影响。

安装完后如果要判断器件是否能正常工作,请在固定好并且上电后,用钥匙或螺丝刀持续刮檫器件外壳一小段时间(时长及力度跟跳线的设置有关),看是否有报警信号输出。

用户可根据实际需求进行高级设置。
2.4   高级设置
当HT-IVD智能振动探测器的设置跳线的灵敏度设置跳线S0和S1都处于OFF位置，也就是用户自定义灵敏度时，用户可通过PC串口连接振动探测器的485接口进行灵敏度设置和读取监测数据。

打开设置程序，进入界面如图。

2.4.1  连接

选择“串口”、“串口号”和“设备地址”后点“连接”，连接设备，连接后“连接”按键变为“断开”。
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2.4.2  自定义模式配置

自定义模式配置包括“锤击报警”和“连击报警”。

2.4.2.1  锤击报警

锤击报警包括“小力度锤击报警”和“大力度锤击报警”。

小力度锤击报警：小力度锤击报警有三个设置项：

最大间隔：指两个相邻的同类型事件之间的最大间隔时间，在1～65535毫秒之间设置。

次数设置：事件的次数≥设置的次数时产生报警（注如果相应的报警类型有允许时输出报警，否则只改变状态，不输出报警），设置在1～100次之间。
力度设置: 以加速度为单位，最小为0.001g 最大为 16g，在300～16000(47米/平方秒～157米/平方秒)之间设置。
大力度锤击报警：

最大间隔：指两个相邻的同类型事件之间的最大间隔时间，在1～65535秒之间设置。

次数设置：事件的次数≥设置的次数时产生报警（注如果相应的报警类型有允许时输出报警，否则只改变状态，不输出报警），设置在1～100次之间。

力度设置: 力度设置: 以加速度为单位，最小为0.001g 最大为 16g，在300～16000(47米/平方秒～157米/平方秒)之间设置。

2.4.2.2  连击报警
至少持续时间：当检测到的机械震动持续的时间长度超过该设置值时即计为一次测试周期。

次数设置：事件的次数≥设置的次数时产生报警（注如果相应的报警类型有允许时输出报警，否则只改变状态，不输出报警），设置在1～100次之间。
最大间隔: 指两个相邻的同类型事件之间的最大间隔时间，在1～65535秒之间设置。
入侵工具类型设置：此仅做为侵入工具的类型参考，实质应用时，由于侵入工具的碰触退出的不固定，可能导致检测的类型在过程中会有所改变。类型包括：手电钻、冲击钻、切割机、磨贴片和所有振动五项，所有振动包括前面4项及其它振动，用户可选择启用几项或全选。
2.4.3  网点识别名

用户可在编辑框内输入自定义监控网点的名称。

2.4.4  数据监测

选择数据监测，进入界面如图。

假设报警器检测到 A事件，如果应用程序没有通过485总线来读过状态,那它就会保留住该状态信息，直到应用程序通过485总线读过状态后再清除该状态信息；而如果485总线一直没来读信息，而这时又有B事件产生，B事件信息也一起保留，直到应用程序通过485总线来读时就把两种状态信息都通知应用程序，说有发生过上面两种事件。

如果应用程序一直不读的话，那不论发生过几次A或几次B,直到程序来读时，它都只通知程序发生过A跟B事件，但无次数通知。485连接设备时自动读取监测数据。
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第三章   附录

3.1  主要技术参数
	序号
	项目
	主要技术参数

	1
	说明书版本
	HT-IVD V1.2

	2
	硬件版本
	HT-IVD V1.2

	3
	防拆开关
	2个防拆开关，开路报警

	4
	防拆输出
	1个开关量防拆输出接口，防拆报警时开路

	5
	报警输出
	2开关量报警输出接口，≤500mA，常开、常闭跳线设置

	6
	灵敏度设置
	跳线高、中、低、自定义选择设置

	7
	报警输出
	工具类报警输出

	
	
	工具类、小力度、大力度报警输出

	8
	额定电压
	DC12V

	9
	额定电流
	50mA

	10
	产品尺寸
	外壳：80×100×26mm， 主板：60mmX45mm

	11
	工作温度
	0℃～55℃

	12
	相对湿度
	10%～90%


3.2  产品问题报告表

	客户名称：

	公司名称：

	地址：

	联系电话：
	传真：

	Email：
	购买日期：

	分销商：

	产品名称：
	S/N：


问题描述：（请尽量详细描述所发生的问题，并把你所见的所有错误信息详细列出）

3.3  产品返修程序

1、联系客户服务部，报告故障现象，寻求技术支持。

2、确定产品故障后填写“问题报告表”，并尽量详细说明返修原因及故障现象，以减少维修时间。

3、小心包装好，并发送到维修部，另附上问题报告表。
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